24. ПРЕОБРАЗОВАНИЕ ГСА, ПРИВЕДЕНИЕ ФОРМУЛ ПЕРЕХОДА К             СКОБОЧНОЙ ФОРМЕ

24.1. Еще одним способом представления алгоритмов является система формул перехода (СФП). Тот факт, что после оператора У1 могут выполняться операторы У2, У3 и У6 при равенстве единице соответствующих функций перехода, можно записать в виде следующей формулы

                                                                         (24.1)

Функция перехода от оператора Yi к оператору Уj обозначены так

В общем случае формула перехода от оператора Yi к оператору Yt (t=1,..,Т+1) может быть записаны в виде формулы (24.2).

                                                                      (24.2)

где αij – функция перехода от оператора Yi к оператору Yt .

Выражение αij* Yt – называется отличенной булевой функцией.                                                        

Отличенная булевая функция может принимать следующие значения (24.3)

                                                                             (24.3)

Преобразование отличенных булевых функций подчиняется законам булевой алгебры.


Например, справедливы следующие правила тождественного преобразования отличных функций:

1.

2.

3.Если  α≡β (α эквивалентно β), то α Yi= β Yi
Систему формул перехода (СФП) получим выписав формулы перехода поочередно для каждой строки МСА, начиная со строки У0.

Так из таблицы 23.2 получим следующие ФСП (24.4)

                                                                               (24.4)

Переход от СФП к ГСА можно выполнить, приведя вначале каждую формулу перехода к минимальной скобочной форме и построив затем полуграф для каждой минимальной формулы перехода.

24.2.   Привидение формул перехода к скобочной форме.

Представление формулы перехода в виде

                                                                                   (24.5)

где хi є{х1,…, Xα }, а А и В-подформулы перехода независящие от хi носит название приведенной формулы перехода по переменной xi.

Если какие-то члены формулы перехода не зависит от хi, то при появлении хi необходимо их предварительно умножить на выражение (777777777).Таким образом любая формула перехода может быть разложена по любой входящей в нее переменной.


Для примера рассмотрим формулу перехода

                                                                                   (24.6)


Например, после приведения формулы (24.6) по переменной хr получим

                                                                                      (24.7)

В выражении (24.5) можно продолжить приведение формул А и В по другим переменным до тех пор, пока во внутренних скобках не окажутся выражения вида 

                                                                                                    (24.8)

где    х  є{х1,…, Xα }; ym, yn є {y1,…,yn+1}.


Полученная формула перехода называется скобочной формулой перехода, а система таких формул – системой скобочных формул перехода. Выражение вида (24.8) называется элементарным.


Представления формулы (24.7) в скобочной форме такие:

                                                                  (24.9)

После представления алгоритма системой скобочных формул перехода легко получить ГС;

Ясно , что каждому выражению типа (24.8) соответствует полуграф, изображонный на рисунке 24.1.

Рис. 24.1 – Полуграф, соответствующий выражению (24.8)

Полуграф, соответствующий формуле (24.9) показан на рис. 24.2.

Рис.24.2 - Полуграф, соответствующий формуле (24.9) 

24.3   Комбинированный способ задания алгоритма.


В ряде случаев алгоритмы могут  представляться в комбинированной форме. Например, одна часть алгоритма может задаваться формулой перехода, а другая системой сиквеции.


Используя правила перехода от одного способа задания алгоритма к другому, возможно получение однотипного (однородного) представления алгоритма.


Пусть алгоритм задан в виде двух формул перехода и секвеции:

                                                                                           (24)


Анализ способа задания показывает, что имеется в алгоритме 4 оператора Y1, Y2, Y3, Y4, начальный оператор Y0  и конечный оператор Yк.


Построив таблицу МСА и заполнив по строкам в неё ФП для Y0  и Y1и по столбцам секвецию для Yк  получим МСА (29.2).

        Таблица 23.2.

Воспользовавшись этой таблицей МСА – получим следующую систему формул перехода.
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    Если записать формулы по столбцам таблицы МСА, то получим систему секвеции (23.3), раннее уже  рассмотренную. 

